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Am Einzelraumregler konnen 6 bzw. mit Erweiterungsmodul 10 Zonen (Stellantriebe) direkt angeschlossen werden.
Fur weitere Ausgdnge kann der Aktor (ASF216) verwendet werden.
Auch konnen via CORA—Funk Thermostatventile (CORA—HKT) verwendet werden
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Aktor fur Stellantriebe. Verbindungsmoglichkeiten zum Einzelraumregler:

A: Via DL—Busleitung. Die Aktoren werden uber die 2—Draht Busleitung

zum Einzelraumgegler verbunden

B: Via Cora—Funk. Die Aktoren werden uber Funk mit dem Einzelraumregler verbunden.

Externe Antenne notwendig
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